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Les chariots actuels pour appareils de 
prises de vues sonfc constitues par une plate- 
forme montee sur.trois roues folies. Cette 
plate -forme, sans siege, porte une cremail- 
r> lere et une roue clentee actionn6e par une 
maniveile pour regler la hauteur de i'appa- 
reii de prises de vues. Ces chariots, n'etant 
pas reglables dans tous les sens, ne se 
deplaoent pas rapi dement et coramode- 
o ment pour permettre de suivre les cliff e- 
rentes phases de la prise de vues d'un film. 
D'autre part, la cremaillere ne perniettaht 
pas un grand ecart en ti e la hauteur minima 
et la hauteur maxima auxquelles 1'appareil 
5 peut etre place, le chariot 6tait inutilisable 
■ dans certains cas. 

L'invention consiste en un chariot monte 
sur quatre roues caoutchoutees, orientables 
au moyen d'une seule barre de direction 
qui permet de braquer les quatre roues 
pour faire suivre au chariot un parcours 
einueux, faire des virages tres courts et 
meme ie faire pivoter presque sur place. La 
direction peut aussi etre bloquce pour la 
marche en ligne droit e 011 suivant une courbe 
constante. Des vis d'immobilisation avec 
rotules servent a rendre le chariot indepen- 
dant de ses roues et 1 'immobilizer de niveau 
en epousant les den i veil e men ts du sol. 
. Le chariot porte, vers I'avant deux vis 
teiescopiques pcrmettant a Tappareil de 



prises de vues d'etre place a la hauteur vou- 
lue avec un grand £cart entre les positions 
extremes et d'etre orient e dans tous les 
sens. Vers le milieu du chariot se trouve un 35 
siege pour roperateur qui est reglable 
horizontalenient et verticalement et orjen- 
table dans toutes les directions. 

Aucun trouble ne peut etre apporte aux 
prises de vues sonores car le fonctionnement Uo 
de tous les organes est absolu merit silen- 
cieux. Dans ce but, les roues sont caout- 
choutees et montees sur double roulements 
a billes, tandis que les vis teiescopiques 
reposent sur des chemins de roulement a 45 
billes. 

Tous les mouvements peuvent etre . blo- 
ques ce qui evite toute oscillation ou trepi- 
dation. 

La surface portante est largement cal- 5o 
culee pour assurer une parfaite stabilite 
quel que suit le poids de Tappareil de prises 
de vues. 

Sur les dessin3 annexes a titre d'exemple 
d 'execution dc ^invention : 55 

La fig. 1 est une vue en elevation du 
chariot ; 

La fig. 2 est une vue en plan, des vis 
teiescopiques suivant la ligne x-x de la fig. 1 
et Tappareii de prises de vues enleve avec Go 
arrachement de la plate -forme permet tent 
de voir les bielles de commande des roues ; 
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La fig. 3 est une coupe verticale par Taxe 
a une echelle plus grande des deux vis 
telescopiques ; 

La fig. 4 est une vue en plan de la fig. 3 : 
5 La fig. 5 est une vue partielle du chariot 
modifie pour recevoir Tappareil de prises 
de vues directement sur la plate-forme. 

Le chariot, objet de Tinvention est 
const itue par un chassis A auquel sont 

0 adaptes les essieux C. C sur lesquels sont 
montees les roues B. B. B' B'. Des bielles 
de commande re*unissent les deux roues 
avant et les deux roues arriere. Sur la j 
bielle D des deux roues arriere est prevue 

1 5 une butee E coulissant dans une glissiere E 

montee a Textremite inferieure de Tarbre 
de direction G mu par le guidon H fixe sur j 
lui. On comprend que les mouvements du ; 
guidon H seront transmis a la bielle D par ! 
20 la glissiere agissant sur la butee E. Le depla- j 
cement transversal de la bielle D est trans- j 
mis a la bielle D' par les deux arbres I. F. S 
Ces arbres I. T sont disposes paraliele- I 
ment aux longerons du chassis A et cou- j 

2 5 lissent dans les deux supports b. b\ Ces j 

arbres portent, a chaeune de leurs extre- j 
mites et perpendiculaireinent a leur axe, 1 
des glissieres d. d l recevant les butees c. c' \ 
fixees sur les bielles d'accouplement D. D'. j 
3 0 La* course des butees dans les glissieres j 
provoque T oscillation de ces dernieres autour 1 
des arbres I. I'. Par leur rotation., les arbres j 
I. I' transmettent le mouvement des glis- i 
sieres d. d', qui, a leur tour/ actionnent les j 
3f> bielles de commande D', mais en sens ; 
inverse, ce qui psrmet aux roues arriere de 
suivre integraiement le trajet effectue par 
les roues avant. 

Ce dispositif permet, selon les besoins, de 
io faire suivre au chariot, soit une iigne droite, 
soit une courbe reguliere et constante. 
Dans ce cas une vis de biocage j immobilise 
par pression Tarbre G de la direction. 
Une plaque de tole striee K pour eviter le 
i5 glissement est placee sur le chassis et per- 
met le montage des differents organes. 

Vers le centre du chariot est dispose un 
siege L. Ce siege est constitue par une plaque 
de tole ou autre matiere en forme ou arron- 
5o die, ajouree, montee sur une douiile M 
coulissant a frottement doux sur la tige 
horizontale N sur laquelle elle peut etre 



fixee, a la position voulue, par une vis de 
pression. Cette tige fait un angle droit avec 
I'arbre O dont elle est solidaire et peut se 55 
deplacer circuiairement autour de i'axe de 
cet arbre. Cet arbre 0 peut coulisser verti- 
calement dans un f ourreau P lui servant de 
guide et etre arrete, a la position voulue, 
par les vis de pression Q. 6o 

L'appareil de prises de vues e, place a 
Tavant du chariot, est supporte par deux 
vis telescopiques B. B', Ces vis a large filet, 
sont animees d'un mouvement rectiligne 
vertical par le vissage ou le devissage des 65 
bagues filetees S. S' facilite par quatre 
p jignees T. T. T. T. diametralement oppo- 
sees. Les vis sont creusees, sur toute leur 
longueur, d'une rainure h. W dans lesquelles 
coulissent, lors de leur descente, des cla- 70 
vettes fixes i. i r . Ce dispositif a pour 
but d'eviter que les vis soient entrainees 
par la rotation des bagues. Chaque bague 
est filetee interieurement sur une partie 
de sa hauteur et comporte des roulements a .p 
billes I. I' sur Tautre partie, assurant leur 
rotation -silencieuse. Des segments s. s', 
en deux parties, pour faciliter leur montage 
sont disposes a la partie inferieure des 
bagues et fixes par les vis /. f . Bs servent de 80 
guides circulaires. 

Le biocage des vis telescopiques est 
obtenu au moyen des boutons moletes U 
actionnant des secteurs filetes m. ?n' y 
prevue dans le filetage interieur des bagues 35 
et venant faire pression sur les filets des vis. 
Ce systeme permet d'amener et de bloquer, 
rapidement et silencieusement Tappareil de 
prises de vues a toutes les hauteurs. voulues. 
Un deuxieme biocage de securite est obtenu g 0 
par les vis de pression U\ 

D'autre part, lorsqu'on visse la bague S' 
commandant la vis BVcelle-ci descend sous 
le chassis jusqu'a ce que la bague S vienne 
contre la bague S 7 . Lorsqu'on visse ensuite ^ 
la bague S, la vis B peut descendre jusqu'a 
ce qu'elle rencontre la butee V recevant le 
support de Tappareil. 

On voit done que, du fait du telescopage 
des vis, la hauteur minima a laquelle psut 100 
etre placee Tappareil est tres reduite et 
Tecart entre les deux positions extremes 
permet une game de positions intermediates 
j tres 6tendue. 



La hauteur minima peut encore etre 
r^duite suivant les besoins en enlevant les 
vis telescopiques et la plaque portant le 
support g et en les remplayant par une autre 
5 plaque sur laquelle est place le collier A 
permettant de fixer Tappareil de prises de 
vues directement sur la plate-forme (fig. 5). 

Pour assurer le niveau horizontal du 
chariot et le rendre, le cas echeant, indepen- 

1 o dant des roues, on a place, sur chacun de 

ses grands cotes, deux stabilisateurs consti- 
tues par des tiges filetees dont 1'extremite 
inferieure est fixee par rptules aux taquets /. 
Ces tiges X. X sont clepla9ables, au moyen 

1 5 de boutons de prehension Z places a leur 
partie superieure, dans des douilles filetees 
prevues a Textremite de supports Y fixes 
an chassis. 

Ces stabilisateurs pourront, sur un sol 

20 denivelie assurer Timmobilite et Fhorizon- 
tabilite absolues du chaiuot. 

Les avantages de chacun des organes de 
ce chariot ont ete indiques separement et 
leur reunion constitue un .vehicule qui 

2 5 s'adaptera facilement aux exigences et aux 

difficultes .de certaines prises de vues et 

simplifiera considerablement le travail des 

operateurs. 

II est a rernarquer egaiement que toutes 

3o les pieces ont ete etudiees pour travailler 
silencieusement afin de ne pas nuire a 
renregistrement des sons. 

II est bien entendu que les formes, dimen- 
sions, positions et dispositions des organes, 

35 ainsi que les matieres employees a leur 
fabrication, peuvent varier sans changer 
pour cela le principe de 1'invention qui vient 
d'etre decrite. 

RESUME. 

Ixo Chariot reglable en tous sens pour appa- 
reil de prises de vues caracterise par : 
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1° Quatre roues caoutchoutees suppor- 
tant la plate-forme, toutes orientables et 
accouplees par. des bielles actionnees par 
une seule barre de direction; 45 

2° Deux vis telescopiques supportant 
1'appareil de prise de vues et reposant cha- 
cune sur une bague filetee les actionnant 
verticalement, lesdites vis munies d'une 
rainure engagee dans une clavette les £ L 
empechant de tourner ; ces bagues filetees 
montees sur roulements a billes et munies de 
poignees de manoeuvre et de segments de 
guidage des vis ; des secteurs filetes prevus 
sur lesdites bagues, actionnes par des bou- 55 
tons moletes et pouvant bloquer les vis 
par pression sur leurs filets ; un deuxieme 
blocage de surete pouvant etre opere par 
des vis de pression fixees sur les bagues ; 

3° L T ne plaque fixee directement sur la $ 0 
plate-forme du chariot, portant un collier 
recevant 1'extremite inferieure du sup- 
port de 1'appareil de prises de vues et rem- 
pla^ant les vis telescopiques pour les prises 
de vues a hauteur minima ; oft 

4° Un siege pour Toperateur, coulissant 
sur une tige horizontale oriehtable circu- 
lairement et placee a Textremite superieure 
d ? un arbre deplagable verticalement dans 
un fourreau avec biocage de ces mouve- ^ 0 
ments par vis de pression ; 

5° Quatre pieds ou stabilisateurs filetes, 
places de chaque grand cote du chariot, 
montes sur rotules a leur extremite infe- 
rieure et reglable a la hauteur voulue dans 
des douilles filetees prevues a Textremite 
de supports fixes au chassis. 
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